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DC-Lufter - Specials

Technische Informationen

Kiihlleistung und Effizienz

GroBere Leistungskonzentration, zunehmende Miniaturisierung und ex-
treme Packungsdichten von Elektronikbauteilen stellen hohe Anspriiche
an Kiihlleistung und Effizienz von Liiftern. Gefragt ist daher die intelligente
und platzsparende Einbindung des Lifters in die Geratekonfiguration:

e Kilhlung maBgeschneidert und situationsangepasst auf Abruf.
e Programmierbare Kiihlung durch Vorgabe von Drehzahlprofilen.

* Funktionstransparenz durch vollstandige, dialogfahige Uberwachung in
allen Betriebssituationen.

Standardllifter in der Elektronikkiihlung haben sich millionenfach be-
wahrt.

Mit konstanter Drehzahl und einem entsprechend hohem Gerausch liefern
sie fortwahrend den fiir den Extremfall notwendigen Luftstrom. Dieser Ex-
tremfall tritt aber — wenn (iberhaupt — nur in einem Bruchteil der Anwen-

dungsdauer auf. Gefragt ist der intelligente Liifter, der sich selbsttatig der
aktuellen Kiihinotwendigkeit anpasst.

ebm-papst bietet intelligente Kiihlkonzepte, die optimal auf die Praxisan-
forderungen abgestimmt sind. Zum Beispiel:
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1. Drehzahlanpassung iiber Temperatursensor

Die Antwort von ebm-papst: Ein komplettes Programm von DC-Liiftern mit
temperaturgefiihrter Drehzahlanpassung mittels Temperatursensor — in
vielen Standardabmessungen verfligbar.

Die Installation ist denkbar einfach. Uber einen Temperatursensor, ent-
weder extern Uber eine frei ausgefiihrte Litze beliebig positionierbar, oder
intern direkt in der Liifternabe im Luftstrom, erhélt die Regelelektronik
ihre thermischen Informationen zur Drehzahlanpassung — stufenlos und
verlustfrei. Diverse Temperatursensoren finden Sie auf der Seite 178.

2. DC-Liifter mit separatem Steuereingang

Eine Drehzahlregelung oder -steuerung ist auch mit DC-Liiftern moglich,
die Uber einen separaten Steuereingang verfiigen. So ist z. B. eine Dreh-
zahlvariation (iber eine Steuerspannung oder (ber ein pulsweiten-modu-
liertes Signal realisierbar. Diese Moglichkeiten werden vor allem in
Geraten genutzt, die entsprechende Standardschnittstellen aufweisen
und eine lastabhéngige Variation der Liifter notwendig machen.
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DC-Lufter - Specials

Technische Informationen

3. Tachosignal

DC-Lufter mit Tachosignal.

Der integrierte ,,elektronische Tacho* liefert kontinuierlich ein Ist-Dreh-
zahlsignal zur externen Auswertung. Uber eine sehr einfache kunden-
seitige Signalauswertung ist der Anwender jederzeit (iber die aktuelle
Liifterdrehzahl informiert. Das Tachosignal wird (ber eine separate Litze
ausgefiihrt.

4. Alarmsignal

Fiir Anwendungen, die einen (iberwachten Liifterbetrieb mit Alarmsignal
erfordern, halt ebm-papst eine Vielzahl unterschiedlichster Alarmsignal-
varianten bereit. Je nach Liifterausfiihrung handelt es sich dabei um ein
statisches, bereits ausgewertetes, oder schnittstellenfahiges High- oder
Low-Dauersignal. Das Alarmsignal wird (iber eine separate Litze ausge-
flihrt.

5. Turbodrive-Antriebe

Liifter mit dreiphasigen EC-Antrieben und mikroprozessorgesteuerter
Motorelektronik. Das Drehmoment dieser Motoren ist nahezu unabhéngig
von der Rotorposition, was zu einer enormen Laufruhe des Liifters fiihrt.
Die Drehzahl dieser Liifter kann mit PWM, Analoger Spannung oder
Temperatur Uber einen sehr breiten Drehzahlbereich gesteuert werden.
Optional kénnen die Lifter mit reversierbarer Drehrichtung und aktivem
Bremsbetrieb geliefert werden.

ebmpapst

6. Vario-Pro-Liifter

Dieses High-End Liifterkonzept von ebm-papst mit programmierter Intelli-
genz und kundenspezifisch integrierten Funktionen macht Ihre Elektronik-
kiihlung noch flexibler und wettbewerbsfahiger. Vario-Pro sorgt flir wirt-
schaftlichen Aufwind bei allen anspruchsvollen Kiihlaufgaben — z. B. wenn
mehr Sicherheit, mehr Flexibilitit und intelligente Funktions-Features wie
Alarmfunktion, Drehzahlregelung etc. gefragt sind.

Das Erfolgskonzept von Vario-Pro heiBt:

MaBgeschneiderte Software statt fest installierter Hardware. Denn pro-
grammierte Software-Bausteine fiir Motoransteuerung und Anwendungs-
intelligenz libernehmen die Arbeit bisheriger analoger Bauteile. Die
Steuerzentrale des Vario-Pro besteht aus einem Mikrocontroller und
einem EEPROM, auf dem alle Eigenschaften gespeichert sind.

7. Klimaschutz

Einige Einsatzgebiete stellen besondere Anforderungen an die Bestandig-
keit der Liifter gegen Klimaeinfliisse wie Staub, Feuchtigkeit, Wasser und
Salz. ebm-papst bietet Losungen, mit denen die Liifter diesen Umge-
bungsbedingungen angepasst werden konnen.
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Tachosignal /2

— Drehzahlproportionales Rechtecksignal zur externen Drehzahliiberwachung des Liiftermotors

— 2,3 oder 6 Impulse pro Umdrehung

— Open-Collector-Signalausgang

— Sehr weiter Betriebsspannungsbereich

— Einfache Anpassung an Anwenderschnittstelle

— Anschluss iiber separate Litze

— Das Tachosignal dient auch als wichtige VergleichsgroBe zur Einstellung und Haltung
der Soll-Drehzahl bei einer interaktiven oder geregelten Kiihlung mit einem oder mehreren
Liiftern im Verbund

<] . o> (=]
= = 5 32
. > % 22 = s D
Elektrischer Anschluss = Py = = 85 8 5 £
) 5 = =3 s §2 £. 5 g¢e
Liifter Kunde 3 = = 2 5 ® 82 5§ 3 £%
+) Power . £ 3 5 £ = 5 S5 —x 8 £5
Signaldaten s2 a = a S5 K5 & 2&
1)71) VOC mA VDC mA VDC m Seite
‘G' Ausgang 250 <04 2 <30 0 30 2 2 3
|smk 400 F <04 1 <30 0 30 2 2 32
-) GND 400 <04 1 <30 0 30 2 2 33
Ry_Uss—Usi, | 4209 <04 2 <15 0 15 4 2 34
Alle Spannungen gegen Ground gemessen. L 500F <04 1 =30 0 30 2 2 3
Externer Arbeitswiderstand R, von Ug nach Ugg erforderlich. 600 F <04 1 <30 0 30 2 2 36
Si A 620 <04 2 <30 0 30 4 2 37
ignal-Ausgangsspannung
Standardsignal fiir alle Typen (Ausnahmen siehe unten) 630U =04 2 =30 0 30 4 2 38
600 N <04 2 <28 0 28 4 2 39
Us Us High
600 J <04 2 <30 0 30 4 2 41
ﬁ UsLow I_I | I | I | I ”l""" 700 F <04 2 <30 0 30 4 2 42
H t2 : 8450 <04 2 <28 0 28 4 2 43
1 Umdrefung | 8400 N <04 2 <28 0 28 4 2 44
2 Pulse/Umdrehung | | 8400 N VARIOFAN <04 2 <30 0 30 4 2 45
Signalfrequenz [Hz] = 2 x n/60 : : 8300 <04 2 <30 0 30 4 2 46
! | 8200 J <04 2 <30 0 30 4 2 47
Filr Liifter mit Multi-Options-Steuerei ie 4100 NH7 und NH8
ur Lurter mit Mult-Upi IOI‘ISI euereingang sowie unl 3400 N < 0!4 2 < 28 0 28 4 2 48
Us Us High | | 3400 N VARIOFAN <04 2 <30 0 30 4 2 49
ﬁ UsL 3300 N <04 2 <30 0 30 4 2 50
ow
— : : 3212J/3214J <04 2 <30 0 30 4 2 51
1 | t2
| | =>t 3218 J <04 2 <60 0 60 4 2 51
~«— 1 Umdrehung — |
3 Pulse/Umdrehung | | 3250J <04 2 <60 0 60 4 3 52
Signalfrequenz [Hz] = 3 x /60 | I 4412 F / 4414 F <04 2 <30 0 30 4 2 53
| |
| I 4418 F <04 2 <60 0 60 4 2 53
Al TD Liifter 2.8, 6300 T : : 4400 FN <04 2 =30 0 30 4 2 55
U Us Hih | 4312 /4314 <04 2 <30 0 30 4 2 56
S 4318 <04 2 <60 0 60 4 2 56
ﬁ USL“‘” 4312 /4314 VARIOFAN <0,4 2 <30 0 30 4 2 57
[t | | =t 4318 VARIOFAN <04 2 =60 0 60 4 2 57
<— 1Umdrehung —»| | 4400 <04 2 <30 0 30 4 2 58/59
| |
(oPukelUmdrenng | | 4100 N <04 2 <30 0 30 4 2 60
ignalfrequenz [Hz] = 6 x n/60
: : 4100 NHH...NH6 <04 2 <60 0 60 10 2 61
| | 4100 NH7...NH8 <04 2 <60 0 60 20 3 62
Liifter -Drehzahl | . DV 4100 <04 2 <30 0 30 4 2 63
n | /— 5200 N <04 2 <30 0 30 2 64
i Sl ! ! DV 5200 <04 2 <30 0 30 2 65
=t Anderungen vorbehalten
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Informationen

Optional lieferbar:
— Galvanisch getrennter Tacho-Signalkreis
— Unterschiedliche Spannungspotenziale fiir Leistungs- und Logikkreis
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> 2 28 S s 2 S
E ® T » 23 £ E % &
2, 5 €< 5 BS £33 5 2§ =
£ 3 = 22 £ 2= ®E g 32
. S o 2 So & 88 S S5 E3
Signaldaten = a L a8 =83 Rz & 2&
Typ VDC mA VOC mA VDC mA Seite 2z
5112N <04 2 <15 0 5 20 2 66 ‘z’.
5114 N /5118 N <04 2 <60 0 60 20 2 66 %
5300 <04 2 <60 0 60 4 2 67 g
5300 TD <04 2 <60 0 60 20 6 68 —'=.'
7112N/ 7118 N <04 2 <60 0 60 20 2 69 2
7114N <04 2 <30 0 30 20 2 69 -
7200 N <04 2 <15 0 15 20 2 70 g
6400 <04 2 <60 0 60 20 2 71 g
6300 TD <04 2 <60 0 60 20 6 75 E-"
6300 N <04 2 <60 0 60 20 6 76 ,_,U'J
6300 NTD <04 2 <60 0 60 20 6 77 E
6300 <04 2 <60 0 60 20 2 78 E
(&}
DV 6300 TD <04 2 <60 0 60 20 6 80 <
2200 FTD <04 2 <60 0 60 20 6 81
RL 48 <04 2 <30 0 30 4 2 97 5
RL 65 <04 2 <30 0 30 4 2 98 E
RL9O N <04 2 <30 0 30 4 2 99 =
RLF 100 <04 2 <30 0 30 4 2 100 3
RG 90 N <04 2 <30 0 30 4 2 101 =
RG 125 N <04 2 <30 0 30 4 2 102
RG 140 N <04 3 <60 0 60 4 2 103
RG 160 N <04 2 <30 0 30 20 2 104 5
RG 160 NTD <04 2 <60 0 60 20 6 105 g
RG 190 TD <04 2 <60 O 60 20 6 106 g
RG 220 TD <04 2 <60 0 60 20 6 107 q;‘:’
RG 225TD 04 2 =60 0 60 20 6 108 2
RET 97 TD <04 2 <60 0 60 20 6 109
REF 100 <04 2 <30 0 30 4 2 110
RER 120 TD <04 2 <60 0 60 20 6 112
RER 133 TD <04 2 <60 0 60 20 6 117
RER 160 NTD <04 2 <60 0 60 20 6 119
REF 175 TD <04 2 <60 0 60 20 6 120
RER 175 TD <04 2 <60 0 60 20 6 121
RER 190 TD <04 2 <60 0 60 20 6 122
Hinweis:
RER 220 TD 0,4 2 60 0 60 20 6 128 L . . ) X o
= = Bei diesen Liifter-Specials sind Abweichungen hinsichtlich Temperatur-
?ER 22510 <04 2 <60 0 60 20 6 129 bereich, Spannungsbereich und der Leistungsaufnahme im Vergleich zu
PUERIED RN den Standardliiftern mdglich. -
%)
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=
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=
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Tachosignal /12

— Drehzahlproportionales Rechtecksignal zur externen Drehzahliiberwachung des
Liiftermotors

— 2,3 oder 6 Impulse pro Umdrehung

— TTL-kompatibel

— Pull-up-Widerstand integriert

— Anschluss iiber separate Litze

— Das Tachosignal dient auch als wichtige VergleichsgrdBe zur Einstellung und
Haltung der Soll-Drehzahl bei einer interaktiven oder geregelten Kiihlung mit
einem oder mehreren Liiftern im Verbund

Elektrischer Anschluss

Lufter Kunde o 8 g2
= = o
: (+) Power B 3 E ®
g 5 = = Bx 8o
2 = ES F= = =EE 2=
R 25 £ 2= = D < g 2
a Us , So 3 S =© =32 £5
Q Ausgang Slgnaldaten ﬁ > [=5] & jus) [=a] El - 3 S
‘_' _K )ly / lus Typ vDC mA  VDC mA mA Seite
3 () GND 614 N2 GM <04 1 2555 1 1 39
K 618 N/12N <04 1 25-55 1 1 39
Alle Spannungen gegen Ground gemessen.
8412N/12H <04 1 2,5-5,5 1 1 44
Signal-Ausgangsspannung 4412 F/12 GM <04 1 2,5-5,5 1 1 53
Standardsignal fiir alle Typen (Ausnahmen siehe unten) 4418 F/12 <04 1 2,5-5,5 1 1 53
Us Us tigh 4312/12 M <04 1 2,5-5,5 1 1 56
0 Ustow I_I | | | I | I ”l""" 431412 <04 1 25-55 1 1 56
| | 4182 N/12 X <04 1 2,5-5,5 1 1 60
t1 t2 =t
| | Anderungen vorbehalten
-— 1 Umdrehung —={ |
2 Pulse/Umdrehung | |
Signalfrequenz [Hz] = 2 x n/60 | : Hinweis:
| | Bei diesen Liifter-Specials sind Abweichungen hinsichtlich Temperaturbereich,
Filr Liifter mit Multi-Options-Steuereingang sowie 4100 NH7 und NH8 S"pannung.sbereich und der Leistungsaufnahme im Vergleich zu den Standard-
! ! Iiftern moglich.
US Us High | |
ﬁ Us Low
|t : : =t
-=+— 1 Umdrehung — |
3 Pulse/Umdrehung | |
Signalfrequenz [Hz] = 3 x n/60 | |
| |
| |
Alle TD Liifter z.B. 6300 TD : :
Us Us High I I
;UL MANMTNAI
t t
halle | ==t
~+—— 1 Umdrehung —| |
6 Pulse/Umdrehung | |
Signalfrequenz [Hz] = 6 x n/60 : :
| |
. | |
Liifter-Drehzahl | I o
|
n
T
ﬁ Nmin | |
1 1
=t
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Informationen

Optional lieferbar:
— Galvanisch getrennter Tacho-Signalkreis
— Unterschiedliche Spannungspotenziale fiir Leistungs- und Logikkreis
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_ = _ 3 £ s
g g g g 83 Ze
% = =) 2 5 =) S E £8 ]
£3 £ 2= £ Do w2 2
- S » D S » > = E 3 'S
Signaldaten E & = & ST I §
()
Typ VDC mA VDC mA mA  Seite -
%]
7214 N2 <04 2 2,5-5,5 1 <20 70 E
6424/12 H <04 2 2,5-5,5 1 <20 71 8
DV 6424/12 <04 2 4,5-5,25 2 =12 73 s
DV 6448/12 <04 2 4,5-5,25 2 =12 73 ..‘:;
RG 125-19/12N/12  <0,4 1 2,5-5,5 1 =1 103 E
RG 160-28/12N/12 <04 2 2,5-5,5 1 <5 104 ]
~
RG 160-28/18 N/12  <0,4 2 2,5-5,5 1 =20 104 <]
(1~
£
RER 125-19/12N/12 <0,4 1 2,5-5,5 1 =1 116 S
RER 160-28/12N/12 <0,4 2 2,5-5,5 1 <5 118
RER 160-28/18 N/12 <0,4 2 2,5-5,5 1 =20 118 5
Anderungen vorbehalten E
©
<
Hinweis: :.:
Bei diesen Liifter-Specials sind Abweichungen hinsichtlich Temperaturbereich, <
Spannungsbereich und der Leistungsaufnahme im Vergleich zu den Standard-
Iiftern méglich.
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Alarmsignal /17

- Alarmsignal zur Uberwachung der Drehzahl

— Signalausgang tiber Open-Collector

— Bei storungsfreiem Betrieb innerhalb des zuldssigen Spannungsbereiches gibt der
Liifter ein High-Dauersignal ab

— Low-Signal bei Unterschreitung der Grenzdrehzahl

— Nach Beseitigung der Storung kehrt der Liifter zu seiner Soll-Drehzahl zuriick;
das Alarmsignal liegt wieder auf High

= .5 g = o 5
e — @ O
s 2 8z 23 g 58 = g
S2 5 5 2 5 5 E= 2 =g 5 8 5
z2 = = = = = £2 @S E == = b 2o
: g2 2 51 g2 B 23 £32 RE €2 2 = £8
Alarmsignal- EE £ S= |5 = s5 Eg 52 ER = 5 £5
daten =& & & =& & & _» =& =5 =2 & IS 35
Typ VDC mA VDC mA VDC mA S min-' Seite
8318 /17 <04 n<ng 2 <60 n>ng 0 60 20 <15 * 1500 100 46
8318 /17H <04 n<ng 2 <60 n>ng 0 60 20 <15 * 1500 =100 46
4318 117 <04 n<ng 2 <60 n>ng 0 60 20 <15 * 850 +100 56
4184 N /17 X <04 n<ng 2 <60 n>ng 0 60 20 <15 * 1500 +£100 60
Anderungen vorbehalten
Hinweis:
Bei diesen Liifter-Specials sind Abweichungen hinsichtlich Temperaturbereich,
Spannungsbereich und der Leistungsaufnahme im Vergleich zu den Standardliiftern moglich.
Elektrischer Anschluss U Versorgungsspannung
B
Liifter Kunde ﬁ
. (+) Power
X ‘ =>t
=~ t = Drehzahl
|
' ~ Ra Us n ! mo G plockiert
I —0 min™!
Ausgang Usa NG {} 4---+ Coaf o N Mned
S G * - |
VY - 'S‘y lUA 1 | | | |
(-) GND 1 | Alarmsignal ! ! |
" Un | UAHigh= UBA \ ! !
Ra = UBA—UaLow ﬁ U ALow
IsINK
=t
Alle Spannungen gegen Ground gemessen. tg = Alarmsignal-Unterdriickung im Anlauf
Externer Arbeitswiderstand Ry von Up nach Ugy erforderlich. *n < Grenzdrehzahl ng durch Bremsen oder Blockieren
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Informationen

Optional lieferbar:
— Integrierte Signalspeicherung zur nachtraglichen Erkennung von Kurzzeitstorungen (Latch)
— Alarmschaltkreis Open-Collector oder TTL
— Galvanisch getrennt fiir groBtmagliche Gerétesicherheit;
Defekte im Leistungskreis sind ohne Auswirkung auf den Alarmschaltkreis

-
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E
s
>
5
(&)
(=]

DC-Radialliifter

s & o2 = .3 g 2
< e < 23 > ER: = <
2 5 5 g 5 5 2= 2 £€ & g 5
22 = = 22 = s g2 =5 Sz = g 2o
X == =) > T 3 =) > 3 = 3 R 5 £5 = ] o= ©
Alarmsignal- Es £ £x EE £ £5 ES§ 52 E® 5 5 £5 =
daten =87y & & B =3 & & _» =3 =5 <2 & & =5 5
[=3
)
Typ VDC mA VDC mA VDC mA S min-' Seite -
%]
431217 MT <04 n<ng 2 <60 n>ng 0 60 20 <15 * 1500100 57 E
VARIOFAN S
a
43121177 <04 n<ng 2 <60 n>ng 0 60 20 <15 * 1500 =100 57 =
VARIOFAN <
£
S
431417 T <04 n<ng 2 <60 n>ng 0 60 20 <15 * 1150100 57 =
VARIOFAN =
2
431817 T <04 n<ng 2 <60 n>ng 0 60 20 <15 * 850 =100 57 =
VARIOFAN %
5
7214 N7 <04 n<ng 2 <60 n>ng 0 60 15 <15 * 133060 70 <
Jnderungen vorbehalten * nach Einschalten von Ug
&
E
Hinweis: =
Bei diesen Liifter-Specials sind Abweichungen hinsichtlich Temperaturbereich, =
Spannungsbereich und der Leistungsaufnahme im Vergleich zu den Standardliiftern mdglich. 2'
T
D
=
E
]
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=
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<
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=
=
L
b
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Alarmsignal /19

- Alarmsignal zur Uberwachung der Drehzahl

— Signalausgang tiber Open-Collector

— Bei storungsfreiem Betrieb innerhalb des zuldssigen Spannungsbereiches gibt der
Liifter ein Low-Dauersignal ab

— High-Signal bei Unterschreitung der Grenzdrehzahl

— Nach Beseitigung der Storung kehrt der Liifter zu seiner Soll-Drehzahl zuriick;
das Alarmsignal liegt wieder auf Low

= =) é :m &) §’
=Y L = . . @ =
g2 L= 28 5 53 = g
) & 5 = & & 155 2 £2 & 8 =
zg s s 22 S S BE €5 Ss = o g2
: g2 2 g1 g2 2 28 =22 RE €2 2 ¥ £Z
Alarmsignal- EE £ £ EE £ £E EE <2 ER  § & &<
daten =& & o =& & 82 =& =% =<2 & 5] 35
Typ VDC mA VDC mA VDC mA S min-' Seite
8314/19 H <04 n>ng 2 <60 n<ng 0 60 20 <15 * 1500 +100 46
4312/19 <04 n>ng 2 =60 n<ng 0 60 20 =15 * 1500 +100 56
7214N/19 <04 n>ng 2 <60 n<ng 0 60 10 <15 * 1800+ 20 70
RLF 100-11/14/19 <04 n>ng 2 =28 n<ng 0 28 10 <15 * 1900 +100 100
RER 101-36/18N/19HH  <0,4 n>ng 2 <28 n<ng 0 28 10 <15 * 1900 +100 111
Anderungen vorbehalten * nach Einschalten von Ug
Hinweis:

Bei diesen Liifter-Specials sind Abweichungen hinsichtlich Temperaturbereich,
Spannungsbereich und der Leistungsaufnahme im Vergleich zu den Standardliiftern mdglich.

Optional lieferbar:

— Integrierte Signalspeicherung zur nachtréglichen Erkennung von Kurzzeitstérungen (Latch)

— Alarmschaltkreis Open-Collector oder TTL

— Galvanisch getrennt fiir groBtmagliche Gerétesicherheit; Defekte im Leistungskreis sind ohne Auswirkung auf den Alarmschaltkreis

Elektrischer Anschluss U Versorgungsspannung
B
Lufter Kunde ﬁ
+) Power
| ; =t
= 't~ Drehzahl
|
n | & blockdert
| =0 min- *
6 Ausgang Ne ﬁ————l— . EERELLERE [}
N : , e —
'smk | o |
(-) GND l i l l l
Un | Alarmsignal | | Upigh= Usa !
_ Usa - UaLow u
Ra o ﬁ ALow
=1
Alle Spannungen gegen Ground gemessen tg = Alarmsignal-Unterdriickung im Anlauf
Externer Arbeitswiderstand Rg von Uy nach Ugy erforderlich * n < Grenzdrehzahl ng durch Bremsen oder Blockieren
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Alarmsignal /37

Go- / NoGo-Alarm

Informationen

- Alarmsignal zur Uberwachung der Drehzahl

— Signalausgang tiber Open-Collector

— Bei storungsfreiem Betrieb innerhalb des zuldssigen Spannungsbereiches gibt der
Liifter ein High-Dauersignal ab

— Low-Signal bei Unterschreitung der Grenzdrehzahl

— Nach Beseitigung der Storung kehrt der Liifter zu seiner Soll-Drehzahl zuriick;
das Alarmsignal liegt wieder auf High

-

D
=
E
s

>
5
(&)
(=]

£
-5}
=
E
=]
=}
[}
T
. @ =3 g

N = g e o g

% 3 [ L= 5 X = = =

2 < 2 < Lo = S =3 = o

S22 S 5 S22 S S 2= 3= S S N S

(=2} (=] = © £ N = i 171
=5 3 ST (=S Ss E5 38 = s £ 28 | o
. N = = —
Alarmsignal- Ec £ £z EE £ £5 EE 58 e £ s 5 2
daten =& & & =& & & _® =& =5 <’ & IS 33 S
o
()
Typ VDC mA VDC mA VDC mA S min-' Seite -
%]
8412 N/37 GMLV <04 n=ng 2 <28 n>ng 0 28 10 <1 * 0 45 E
1
)
3412 N/37 GV <04 n=ng 2 <28 n>ng 0 28 10 <1 * 0 49 e
) * ) s
Anderungen vorbehalten nach Einschalten von Ug g
5
. . =
Hinweis: E,
Bei diesen Liifter-Specials sind Abweichungen hinsichtlich Temperaturbereich, &
Spannungsbereich und der Leistungsaufnahme im Vergleich zu den Standardliiftern méglich. -
1
(1~
£
(&}
<
£
Optional lieferbar: s
— Alarmschaltkreis TTL-kompatibel <’f
(&}
<

Elektrischer Anschluss Versorgungsspannung

- =
Liifter Kunde ﬁ =
. (+) Power =
. ==t ]
oz
Drehzahl (X
<

. |
I n>n n>n
'~ - Ra Us " 1 ‘| L/ —
‘ ' Ausgang Uga ﬁ i Loy blockiert |
-— n=0 min” |
|
.. |
'.. |
. |
- [
|

. Ng

[ sink lUA } ; = t

(-) GND ! \

v 1 Alarmsignal
Ua U AHigh ! |
_ Usa - UaLow
Ra = ISINK = ﬁ UALow
=t
Alle Spannungen gegen Ground gemessen * Grenzdrehzahl ng = 0 min”!

Externer Arbeitswiderstand Rg von Uy nach Ugy erforderlich
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Alarmsignal /39

Go- / NoGo-Alarm

- Alarmsignal zur Uberwachung der Drehzahl

— Signalausgang tiber Open-Collector

— Bei storungsfreiem Betrieb innerhalb des zuldssigen Spannungsbereiches gibt der
Liifter ein Low-Dauersignal ab

— High-Signal bei Unterschreitung der Grenzdrehzahl

— Nach Beseitigung der Storung kehrt der Liifter zu seiner Soll-Drehzahl zuriick;
das Alarmsignal liegt wieder auf Low

= 5 g i o g
e S & E 0 = w = El = B=
5= £=x 238 =5 z z g
S2 S S S22 S S 2= 2= S S N S
= = = z2 = S -.3 = © £ N = = 2o
. g2 S 51 g2 B 23 £32 RE e 2 B £8
Alarmsignal- EE £ S= |5 = 55 Eg e Ez = 5 £5
daten =& & & B =& & & _» =& =5 <’ & IS 33
Typ VDC mA VDC mA VDC mA S min-' Seite
412/39 <05 n>ng 2 <28 n=ng 0 28 10 <1 * 0 33
612 F/39H <05 n>ng 2 <28 n=ng 0 28 10 <1 * 0 36
614 N/39 M <05 n>ng 2 <28 n=ng 0 28 10 <1 * 0 39
618 N/39 N <05 n>ng 2 <28 n=ng 0 28 10 <1 * 0 39
3412 N/39H <05 n>ng 2 <28 n=ng 0 28 10 <1 * 0 48
3414 N/39 HH <05 n>ng 2 <28 n=ng 0 28 10 <1 * 0 48
4412 F/39 GL <05 n>ng 2 <28 n=ng 0 28 10 <1 * 0 53
4412 F/39 M <05 n>ng 2 <28 n=ng 0 28 10 <1 * 0 53
4414 F/39 <05 n>ng 2 <28 n=ng 0 28 10 <1 * 0 53
4414 FN/39 H <04 n>ng 2 <30 n=ng 0 30 4 <1 * 0 55
Anderungen vorbehalten * nach Einschalten von Ug
Hinweis:
Bei diesen Liifter-Specials sind Abweichungen hinsichtlich Temperaturbereich,
Spannungsbereich und der Leistungsaufnahme im Vergleich zu den Standardliiftern mdglich.
Elektrischer Anschluss Us Versorgungsspannung
Liifter Kunde P ﬁ
ower ! — 1
0 l Drehzahl
| | | n>n g
| ) blocklert }
ﬁ /_\ n=0 min"" | /
Ng
‘6' Ausgang | | By E——
|smk U ! ! Alarmsignal
A I I UpHigh
(-) GND !
ﬁ i UnLow
R = YBA - Untow = t
IsINK
Alle Spannungen gegen Ground gemessen * Grenzdrehzahl ng = 0 min™*

Externer Arbeitswiderstand Rg von Uy nach Ugy erforderlich
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Vario-Pro®

Informationen

- ,Software statt Hardware“ — so lautet die Kurzformel dieses einzigartigen neuen
Lifterkonzepts. Damit erhalten Lifter fiir die Elektronikkiihlung ab Werk eine maB-
geschneiderte Intelligenz.

— Flexible Konfigurierung auf Software-Basis, schnellere Verfligbarkeit und Bemusterung
ab Lager und die Lieferbereitschaft von kundenspezifischen Losungen in jeder LosgroBe
sind die Hauptvorteile.
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DC-Radialliifter

Vario-Pro Features

Externe Drehzahlvorgabe Alarm- und Tachofunktionen Motormanagement ﬁ

— Drehzahlvorgabe lber Temperatur, - Wahlweise Alarm- und/oder Tachofunktion ~ — Hohe Regelgenauigkeit durch 3
PWM oder analoge Steuerspannung. - Alarm-Grenzdrehzahl (mit Hysterese) und digitales Motormanagement @
Siehe Seite 178 (Drehzahlvorgabe). Alarmverzdgerungszeit frei wahlbar — Wirkungsgrad-Erhéhung durch 5

— Beschreibung der Drehzahl-Kenn- — Speichern des Alarmsignals optimale Abstimmung von Motor- E
linie durch bis zu 14 frei wéhlbare — Verzogerung nur bei Start oder dauernd Hard- und -Software S
Stlitzpunkte. Lineare Interpolation aktiv e
zwischen den Stitzpunkten — Ausgangssignal ,High“ oder ,Low* bei

— Drehzahl 0 U/min maglich Alarm

— Sensorabriss-Erkennung: Bei Sensor- — Optional Alarm bei Abriss des Temperatur-
verlust dreht der Lifter mit beliebig Sensors
programmierbarer Drehzahl — Optional Alarm bei Ubertemperatur

ACmaxx / EC-Ventilatoren

Liifter-Serie Seite Liifter-Serie Seite Liifter-Serie Seite

]

620 37 4100 NH 7-8 62 6300 78 £

8400 N 44 DV 4100 63 DV 6300 D 80 g

8300 46 5200 N 64 RL9O N 99 3

8200 J 47 DV 5200 65 RLF 100 100 <
3400 N 48 5100 N 66 RG 90N 101
3300 N 50 5300 67 RG 125N 102

3200 J 51 7100 N 69 RG 140 103 .

3250 J 52 7200N 70 RG 160 N 104 5

4400 FN 55 6400 71 REF 100 110 =

4300 56 DV 6400 73 RER 101 N 111 &

(&}

4100 N 60 6300 N 76 RER 125 N 116 <
4100 NH...NH6 61 6300 NTD 77 RER 160 N 118

{—

%)

(=2

=

-

B

5
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Externer Temperatursensor Typ T

— Ext. NTC-Widerstand Typ LZ370 (S. 257) erforderlich
(nicht im Lieferumfang enthalten)

Liifter Kunde

(+) Power

(+) Interne Ref.

NTC

Standard Drehzahl-Temperatur-Kennlinie
filr Typ Tund Typ |

Nmin

30°C

50°C

>

~ 1
Nmin = /anax

Tin = 30 °C; Ty =50 °C

178

Drehzahlvorgabe tber
Temperatursensor

oder an einer zusatzlichen Steuerlitze angeschlossen wird.

— Als SteuergroBe dient ein Temperatursensor, welcher entweder im Liifter integriert

Interner Temperatursensor Typ |

— NTC in Liifternabe integriert

Optional mit frei wéhlbarer

Liifter

PEL Kunde
(+) Power

Eingang

(+) Interne Ref |

Temperatur-Drehzahl-Kennlinie méglich

Nmin

Tmin

>

Npin = 800 '/1in  Nimax Modellabhdngig

Tmin = 5°

Tmax < 85 °C, modellabhéngig

ebmpapst



Drehzahlvorgabe tber
Steuerspannung oder PWM-Signal

Informationen

— Als SteuergroBe dient ein PWM-Signal oder eine analoge Steuerspannung.
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Drehzahlvorgabe mittels Steuerspannung Typ A Drehzahlvorgabe mittels PWM Typ P <
(&)
(=]

— Standard Regelbereich 0 ... 10V — Standard PWM Signal in 2 Ausfiihrungen

a) PWM Frequenz (iberwiegend 1 ... 10 kHz (0-100%),
Liifter Kunde Open Collector Eingang
- (+) Power b) 4-Wire Interface nach Intel Spezifikation fiir 12 VDC-Luifter,

PWM Frequenz 25 kHz, inkl. Tachosignal /2

Liifter Kunde

‘a' Engeng L Lt (+)Power
. (+) Interne Ref.
(- GND '@.

Eingangswiderstand typisch >10 k()

DC-Liifter - Specials

— Optional mit Potentiometer

ACmaxx / EC-Ventilatoren

Lifter Kunde

(+) Power

(+) Interne Ref.

AC-Axialliifter

O/

Interne Referenz = +5V 5

R1 typisch 4.7...10 kQ E

R2 typisch 100 kQ =

<

(&}

Standard Kennlinie P/ A Optional — mit frei wahlbarer =

Drehzahl-Kennlinie P / A méglich

Nmax

Nmin

A 0 90 100% A
» 0 Analog 10V >»0 Analog 10V
[—
S
5
3
b
ebmpapst 179 |5 E
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Drehzahlvorgabe uber Multi-Options
Steuereingang

— Eingang kann von dem Kunden wahlweise mit PWM Signal, analoger Spannung, externem
Temperaturregelmodul oder Widerstand betrieben werden.

— Die Steuersignal-Drehzahl Charakteristik des Liifters unterscheidet sich von der Standard-
kennlinie der A und P Eingénge (vgl. S. 179).

- Zur Erreichung der maximalen Drehzahl muss die Steuerlitze gegen Ug geschalten werden.

— Der Steuereingang wird in der Regel mit einem Open Collector Tacho (Typ /2, vgl. Seite 168)
kombiniert.

Drehzahlvorgabe iiber Multi-Options Steuereingang Typ 0

Applikationshinweise fiir verschiedene Steuermdglichkeiten
|U_B-Res_twelligﬁ
5% | -
H] H] | rot - | -
33K 47K
| Lin/PWM Steuereingang
% 0-10VDC/ PWM —
violett —
ad | |
| | o
1 \ lgix max. 10 mA
+ \ ! Drehzahlausgang sink
UM @4 u \}’ | Impulse progmdrehung )
—— 10K : /1 Twei |
Alarmgeber / |
/ |
12V 12V Drehzahlanzeige | |
A A I
| 7
| GND |
Temperatur- einstellbare Drehzahl einstellbare Dreh- || volle Dreh- || einstellbare Drehzahl ['blau |
regelmodul zahl mit Potentio- || zahl
PWM 1 - 10 kHz meter 1V-10V | |
50002-1-0174
50003-1-0174 100% PWM -> n=max 0V > n=max | | |
ca. 10% PWM -> n=min ca.1V -> n=min
<10%PWM -> n=0 <1V -> n=0 | |
777777 Anlauf bei > 14 % Anlauf bei > 1,4V |
Kundenseite Anschluss Ventilator
Leltung 1
%: ==
m g =
rot blau weiB. violett
Leltung m | Farbe | Belegung / Funktion Leltung [ Anschluss | Farbe | Belegung / Funktion
rot UB-Restwelligkeit + 3,5 % Tacho weiB Drehzahlausgang:
GND blau GND 3 Impulse/Umdrehung

0-10V/PWM violett Steuereingang (Impedanz 100 k<)
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Geschutzte Lufter

gegen Umwelteinfliisse

konnen.

Feuchteschutz
Eine Lackschicht tiber Motor und Leiterplatte schiitzt vor Luftfeuchtigkeit
und Betauung.

Schutzart IP 54 / IP 68*

Bei IP 54 sind Motor und Leiterplatten beschichtet und somit gegen
Spritzwasser und Feuchtigkeit geschiitzt.

Die Schutzart IP 68 der Produkte von ebm-papst ist wichtig, damit ein
HochstmaB an Schutz fiir die Elektronik im Gehéduse gegen Fremdkdrper
und Wasser gewdahrleistet ist, und auch der Benutzer gegen potenzielle
Gefahren beim Kontakt geschiitzt ist. Hohe Schutzklassen bis IP 68 sind
auf Anfrage maglich.

— Erfiillung von besonderen Anforderungen, die in vielen Einsatzgebieten notwendig sind.

— Besténdigkeit der Liifter gegen Klimaeinfliisse wie Staub, Spritzwasser, Feuchtigkeit,
Wasser und Salznebel.

— Kompetente Losungen, mit denen Liifter an Umgebungshedingungen angepasst werden

Salznebelschutz

Salznebel stellt eine der hartesten Anforderungen an die Bestandigkeit

des Produktes. ebm-papst verfiigt (iber Technologien, mit denen Liifter

und Geblase dauerhaft und zuverldssig gegen Salznebel geschiitzt wer-
den konnen.

Nirostalager
Spezielle Lager aus Edelstahl bieten zusatzlich Schutz.

Die verfligbaren und eingesetzten Losungen konnen je nach BaugréBe abweichen.
Gerne entwickeln wir fiir Sie eine auf die Anforderungen Ihrer Applikation zugeschnittene Losung.

Schutzart - IP-Code *

Fremdkorper- und Beriihrungsschutz (erste Kennziffer)
Kein Schutz

Schutz gegen Fremdkorper > 50 mm (Handriicken)
Schutz gegen Fremdkorper > 12 mm (Finger)

Schutz gegen Fremdkorper > 2,5 mm (Werkzeug)
Schutz gegen Fremdkorper > 1 mm (Draht)

Schutz gegen Staub in schadigender Menge
Staubdicht

D OB W N =X

*|P = International Ingress Protection marking
Bei AC-Liiftern max. IP 65 verflighar.

ebmpapst

Wasserschutz (zweite Kennziffer)

Kein Schutz

Schutz gegen Tropfwasser oder Kondensat

Schutz gegen Tropfwasser, Liifter 15° zur Senkrechten geneigt
Schutz gegen Spriihwasser, welches bis 60° zur Senkrechten spriiht
Schutz gegen allseitiges Spritzwasser

Schutz gegen Strahlwasser mit niedrigem Druck

Schutz gegen Strahlwasser mit erhdhtem Druck

Schutz gegen zeitweiliges Untertauchen (15 ¢cm - 1 m)

Schutz gegen dauerndes Untertauchen

0 N o o B w N = X
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Informationen
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DC-Radialliifter

Ve ORERRENETGICH R DC-Liifter - Specials

AC-Axialliifter
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Vertretungen
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